
CÂMPUL GRAVITAłIONAL 
 

• Legea atracŃiei universale: 
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• Intensitatea câmpului gravitaŃional: 
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• Suprapunerea câmpurilor gravitaŃionale: ∑
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• DependenŃa constantei gravitaŃionale de altitudine: 
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• Mişcarea corpurilor în câmp gravitaŃional:  

• Fluxul câmpului gravitaŃional: αcos⋅⋅Γ=Φ S
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• Teorema lui Gauss pentru câmp gravitaŃional: constmi ⋅=Φ , unde kconst π4=   

• Efectele mişcării de rotaŃie a Pământului: ϕωϕ cos)( 2
2

⋅⋅−
⋅

= R
R

Mk
g , 

unde 
T

π
ω

2
= , iar ϕϕϕ coscos ⋅=⇒=⇒= Rr

R

r
alatitudine  

• DeviaŃia „firului cu plumb”. Dacă α=unghiul de deviatie, atunci 
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Legile şi ecuaŃile Tipul de 
mişcare 

Caracteristici 
yd

not→  L. vitezei L.mişcării L. Galilei 
Cădere 
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Ec. traiectoriei: 
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• Legea vitezei: αsin2 0
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• DistanŃa de aruncare, 
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• ÎnălŃimea maximă, 
g

v
h

2

sin 22
0

max

α⋅
=  

• Timpul de urcare, 
g

v
tu

αsin0 ⋅=  



LUCRUL MECANIC 
 

§. αcos⋅⋅=⋅= dFdFL
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§. Dacă modulul forŃei variază, iar direcŃia şi 
sensul vectorului rămân constante: L=AF(d) 

§. Lucrul mecanic al forŃei elastice: 
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ENERGIA MECANICĂ 
 

1. Energia cinetică: 
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2. Energia potenŃială: 
a) gravitaŃională : 
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b) elastică: 
2

2ky
E pe =  

3. Energia mecanică: pc EEE +=  

Teoreme de variaŃie a energiei: 
1. totalc LE =∆ ; 

2. vconservatip LE −=∆  

3. tivneconservaLE =∆  

Legea conservării energiei mecanice: 
Energia mecanică a unui corp aflat în câmp 
de forŃe conservative se conservă. 
 

 
 

PUTEREA MECANICĂ: 
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IMPULSUL MECANIC 
 

DefiniŃie: vmp
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Teorema de variaŃie a impulsului: tFp m ∆⋅=∆
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Legea conservării impulsului: Impulsul se conservă dacă sistemul este izolat sau .0→∆t  
Centrul de masă: 
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 constant variază 

constant αcos⋅⋅= vFPF  αcos⋅⋅= mF vFP  

variază - P=AF(v) 


